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INSTRUMENT DE REPERAGE DE LA POSITION D'UN PLAN DE COUPE 

La presente invention concerne un instrument de 

reperage de la position du plan de coupe associe a un guide de 

> 

coupe osseuse. • **: 

Lors d'une operation de coupe osseuse, un chirurgierfc 
5 utilise generalement un guide de coupe osseuse comprenant une 
ouverture dans laquelle est inseree une lame de coupe, 
L'ouverture definit un plan de coupe, correspondant generalement 
au plan median de 1' ouverture, et guide la lame de coupe en 
deplacement selon le plan de coupe. 

10 II est necessaire de connaitre avec precision la 

position du plan de coupe avant l 1 insertion de la lame de coupe. 
Pour ce faire, la forme du guide de coupe est mesur6e et 
m§morisee au prealable. II suffit alors de determiner la 
position du guide de coupe pour obtenir la position exacte du 

15 plan de coupe. Une possibility consiste a equiper le guide de 
coupe d T un corps rigide comportant des parties ref lechissantes 
dont les positions sont detectees par un systeme de 
localisation, par exemple a infrarouge. 

Le corps rigide etant monte par une liaison mecanique 

2 0 sur le guide de coupe, la position relative entre le guide de 
coupe et le corps rigide tend a se modifier lors d' utilisations 
rgpetees du guide de coupe. II est contraignant et difficile de 




devoir regulierement verifier et eventuellement corriger la 
position relative entre le guide de coupe et le corps rigide de 
fagon a assurer avec precision la determination de la position 
du plan de coupe S partir de la position du corps rigide associe 
5 au guide de coupe. 

En consequence, pour la determination de la position 
du plan de coupe, on utilise de preference un instrument de 
reperage, en forme de plaque, qui est insere manuellement dans 
1 1 ouverture du guide de coupe de f agon analogue a la lame de 

10 coupe. On determine alors par tout moyen connu la position de 
1 ! instrument de reperage une fois insere dans le guide afin de 
determiner la position du plan de coupe. 

De fagon generale, la position de 1" instrument de 
rep§rage est determinee en fixant un corps rigide a celui-ci, la 

15 position du corps rigide etant obtenue par un systeme de 
visualisation. II est relativement ais& de verifier et 
eventuellement corriger la position relative entre le corps 
rigide et 1' instrument de reperage pour obtenir la position du 
plan de coupe. 

2 0 Toutefois, il peut exister un jeu entre 1 T instrument 

de reperage et I 1 ouverture du guide de coupe lorsque 
l 1 instrument est completement insere dans I 1 ouverture du guide 
de coupe. Un tel jeu peut conduire a une imprecision lors de la 
determination du plan de coupe. 
25 La pr^sente invention vise a obtenir un instrument de 

reperage permettant un engagement sans jeu entre 1 1 instrument de 
reperage et un guide de coupe, lorsque 1" instrument est insert 
dans une ouverture du guide de coupe. 

Dans ce but, elle prevoit un instrument de reperage de 

3 0 position comprenant une embase reliee a un moyen adapte a la 

determination de la position de 1 1 instrument, une plaque 
solidaire de 1" embase et destinee & etre inseree dans une 
ouverture d'un guide de coupe osseuse, et un moyen elastique de 
rattrapage du jeu entre la plaque et le guide pour emp^cher un 



debattement de 1 1 instrument lorsqu'il est insure dans 
1 1 ouverture . 

Selon un mode de realisation de 1' invention, le moyen 
elastique de rattrapage de jeu comprend au moins trois lames 
souples destinees & venir en appui contre une surface de 
1 1 ouverture • 

Selon un mode de realisation de l 1 invention, la plaque 
comprend une face destinee §l etre maintenue en appui contre une 
surface conpl€mentaire de 1" ouverture sous l 1 action des lames 
souples , 

Selon un mode de realisation de 1' invention, chaque 
lame souple est recourbee, et est reliee a la plaque & une 
extremite, 1' extremite opposee de la lame etant destinee a venir 
en contact avec la surface de 1' ouverture. 

Selon un mode de realisation de 1" invention, 
1' extremite de chaque lame souple destinee a venir en contact 
avec une surface de I 1 ouverture est biseautee. 

Selon un mode de realisation de 1 1 invention, 
1" instrument de reperage comprend au moins trois lames souples 

disposees en quinconce. 

Selon un mode de realisation de 1' invention, la plaque 
est constitute d'un materiau Elastique, les lames souples etant 

formees dans la plaque. 

Selon un mode de realisation de l 1 invention, les lames 

souples sont paralleles. 

Selon tan mode de realisation de 1' invention, le moyen 
adapte a la determination de la position de 1' instrument 
comprend un corps rigide relie solidairement a l'embase sur 
lequel sont disposees des pastilles retro-ref lechissantes . 

Selon un mode de realisation de 1' invention, 
1" instrument de reperage comprend des empreintes, chaque 
empreinte etant adaptee a cooperer avec un moyen de localisation 
de la position de ladite empreinte. 

Cet objet, ces caracteristiques et avantages, ainsi 
que d'autres de la presente invention seront exposes en detail 
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dans la description suivante de modes de realisation 
particuliers faite a titre non-limitatif en relation avec les 
figures jointes parmi lesquelles : 

la figure 1, represente une vue en perspective de 
5 dessus d ! un exemple de realisation d'un instrument de reperage 
selon l f invention ; 

la figure 2 represente une vue en perspective de 
dessous de I 1 instrument de reperage de la figure 1 ; et 

la figure 3 represente une vue schematique de cote de 
10 l 1 instrument de reperage de la figure 1 insere dans un guide de 
coupe • 

L 1 instrument de repSrage 10 selon 1' invention comprend 
une embase 11 , sensiblement parallelepipedique, sur laquelle est 
fixe un corps rigide 12 . Le corps rigide 12 comprend un support 

15 14 en forme d'arc sur lequel sont disposes six pastilles 
reflechissantes 16. Le corps rigide 12 comprend, & tine extremite 
du support 14, une protuberance 18 pour que le support 14 ait la 
forme gene rale d'une lettre, dans le present exemple la lettre 
"G" , ce qui facilite 1 1 identification du corps rigide. 

20 L 1 instrument de reperage 10 comprend un bras de fixation 20 qui 
se projette en saillie de 1' embase 11 et sur lequel est fixee 
une extremite du support 14 du corps rigide 12 par 
1 1 intermediaire d ! un moyen de fixation 22, par exemple un 
boulon. 

2 5 L' embase 11 se prolonge par une plaque 24 sensiblement 

parallelepipedique qui s'etend selon une direction D, 
representee par une fleche sur les figures. L 1 embase 11 et la 
plaque 24 sont constitutes d'un materiau elastique, par exemple 
un metal, notarament du titane ou de Racier utilise pour des 

3 0 applications medicales ou une matiere plastique, notamment du 

PEEK (polyetherethercetone) , du PET (polyethylene ttrephtalate ) 
ou du PVDF (polyf luorure de vinylidene) . La plaque 24 est 
destinie a etre inseree dans une ouvertture sensiblement 
parallelepipedique d ! un guide de coupe par le bord oppose a 
3 5 1" embase 11 selon la direction D. Les dimensions L et 1 des 



bords de la plaque 24 s'etendant respectivement parallelement et 
orthogonalement a la direction D de la plaque 24 sont 
sensiblement identiques aux dimensions correspondantes de 
l'ouverture du guide de coupe. La plaque 24 comprend une face 
inferieure 25 qui s'etend dans le prolongement de l'embase 11 et 
une face superieure 26 qui definit avec l'embase 11 un 
epauleraent 27. L'epaulement 27 forme une butee lors de 
1 ' insertion de la plaque 24 dans 1 ' ouverture du guide de coupe . 

Quatre lames souples recourbees 28A a 28D sont formees 
dans la plague 24 par exemple par une decoupe de parties de la 
plaque 24. Chaque lame recourbee 28A a. 2 8D s'etend sensiblement 
selon la direction D et est reliee a la plaque 24 seulement 
selon un bord perpendiculaire a la direction D. Chaque lame 28A 
& 28D est legerement courbe et se projette en saillie, au niveau 
de son extremite libre, par rapport a la face superieure 26 de 

la plaque 24. •;• 

Parmi les quatre lames recourbees 28A a 28D, deux 
lames recourbees 28A a 28C ont des extremites libres, en saillie 
par rapport a la face superieure 26 de la plaque 24, situees du 
c6te le plus proche de l'embase 11, tandis que deux autres. lames 
recourbees 28B et 28D ont les extremites libres en saillie par 
rapport a la face superieure 26 de la plaque 24 situees du c6te 

oppose a l'embase 11. 

Dans le present exemple de realisation, les lames 
recourbees sont agencees par paires 28A, 28B et 28C, 28D. Les 
deux lames recourbees d'une meme paire sont disposees cote a 
c6te et sont reliees a la plaque 24 par des bords opposes. Les 
deux paires de lames recourbees 28A, 28B et 28C, 28D sont 
entourees par une portion de la plaque 24 formant un cadre 30 et 
sont separees par une portion sensiblement rectiligne 32 de la 
plaque 24 s'etendant selon la direction D. Le cadre 30 et la 
portion rectiligne 32 forme une ossature conferant a la plaque 

24 une rigidite convenable. 

La position relative entre le corps rigide 12 et 
1' instrument de reperage 10 est connue et est normalement fixee 
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une fois pour toute lors du montage du corps rigide 12 sur 
1 1 instrument de rep6rage 10. Lorsque 1' instrument de reperage 10 
est insere dans une ouverture d'un guide de coupe osseuse, la 
position du corps rigide 12 est determinee par un moyen de 
5 localisation adapte a rep§rer les positions des pastilles 16, La 
position de 1 1 instrument de reperage 10 , et plus precisSment la 
position du plan defini par la plaque 24 peut §tre facilement 
obtenue a partir de la position du corps rigide 12 . 

II est possible, qu'apres plusieurs utilisations, la 

10 position relative entre le corps rigide 12 et 1 1 instnoment de 
reperage 10 evolue. Pour prendre en compte tone telle evolution, 
on peut pr^voir directement au niveau de l 1 instrument de 
reperage 10 des c6nes de reperage 33 . Les positions des cones de 
reperage 33 sur la face infer ieure 25 de l 1 instrument de 

15 reperage 10 sont connues au pr^alable. Un corps rigide 
particulier (non represente) , appele palpeur est utilise pour 
determiner les positions des cones de reperage 33. Pour ce 
faire, le palpeur comporte des parties ref 16chissantes et un 
erabout spherique pouvant etre successivement introduit dans les 

2 0 c6nes de reperage 33. Un systeme de localisation permet de 

determiner la position du palpeur. La position de l ! embout 
spherique etant connue par rapport aux pastilles ref lechissantes 
du palpeur, on obtient, a partir de la position du palpeur la 
position de I'embout spherique, et par consequent la position du 
25 cone de reperage dans lequel l'embout spherique est introduit. A 
partir des positions des cones de reperage, on determine la 
position relative entre la face inferieure 25 de l 1 instrument de 
reperage 10 et le corps rigide 12. A titre d'exemple, trois 
c6nes de reperage 33 sont representes. La position de 

3 0 l 1 instrument de reperage 10 peut alors §tre determinee 

regulierement, avant 1' insertion dans l 1 ouverture du guide de 
coupe de fagon a corriger, s ! il y a lieu, la position relative 
entre l 1 instrument de reperage 10 et le corps rigide 12. 

La figure 3 represente de fagon schematique 
35 l 1 instrument de repSrage 10 dont la plaque 24 est inseree dans 
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une ouverture 36 d'un guide 37 de coupe osseuse. L' ouverture 36 
comprend des surfaces inferieure 38 et superieure 39 qui sont, 
lorsqu'un instrument de reperage est insere dans 1' ouverture 36, 
en vis-a-vis respectivement de la face inferieure 25 et 
5 superieure 26 de la plaque 24. La hauteur H de 1' ouverture 36, 
c'est-a-dire la distance separant les surfaces inferieure 38 et 
superieure 39 est , de fagon generale, de l'ordre de 1 a 2 mm. 

Les lames recourbees 28A a 28B sont suf f isamment 
souples pour ne pas empecher 1 1 insertion de la plaque 24 dans 

10 1' ouverture 36. Les lames recourbees 28A & 28D sont n^anmoins 
suf f isamment rigides pour maintenir la face inferieure 25 de la 
plaque 24 plaquee contre la surface inferieure 38 de l r ouverture 
36, les extremites libres des lames recourbees 28A & 28D venant 
en appui contre . la surface superieure .39 de 1' ouverture 36. Les 

15 lames recourbees 28A '. a 28D ont une rigidite suffisante pour 
fournir un effort suffisant s'opposant a un deplacement v de la 
plaque 24 inser^e dans 1' ouverture 36 tendant a eloigner la face 
inferieure 25 de la plaque 24 de la surface inferieure 38 de 
1 ! ouverture 36. Les jeux entre la plaque 24 et l 1 ouverture 36 

2 0 sont alors supprimes. En determinant la position de la plaque 

24, on obtient ainsi directement et avec precision la position 

du plan de coupe. 

L'extremite libre de chaque lame recourbee 28A & 28D 
comprend une zone biseautee 40 adaptee a cooperer avec la 
25 surface superieure 39 de l 1 ouverture 36 pour ne pas gener 
l f insertion de la plaque 24 dans 1" ouverture 36. 

Selon une variant e de l 1 invention, la plaque comprend 
trois lames recourbees, par exeraple disposees en quinconce ou de 
tout autre fagon adaptee a l'obtention d'un plaquage efficace de 

3 0 la plaque contre la surface inferieure de l 1 ouverture. 

L ! instrument de reperage selon le present exemple de 
realisation de I 1 invention conrporte de nombreux avantages : 

Premierement , il permet d l assurer I 1 insertion sans jeu 
d ! une plaque dans une ouverture d f un guide de coupe. La 
35 determination de la position de l 1 instrument de reperage permet 
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alors d'obtenir avec precision la position du plan de coupe du 
guide. 

Deuxiemement , la suppression de jeu est obtenue au 
moyen de lames recourbees dont la realisation est 
5 particulierement simple puisqu'elles sont directement decoupees 
dans la plaque de 1 1 instrument de reperage introduite dans 
1 f ouverture du guide de coupe . 

Bien entendu, la presente invention est susceptible de 
diverses variantes et modifications qui apparaxtront a I'homme 

10 de l'art. En particulier, le nombre de lames recourbees peut 
§tre superieur a quatre. En outre, des moyens §lastiques, par 
exemple const itues de lames souples boiribees reliees a la plaque 
aux deux extremites, peuvent etre prgvues a la place ou en plus 
des lames recourbees. La zone centrale de chaque lame bombSe 

15 vient en contact contre la surface super ieure de I 1 ouverture du 
guide de coupe lors de l 1 insertion de la plaque dans I 1 ouverture 
pour maintenir la plaque en appui contre la surface inferieure 
de l 1 ouverture. 
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REVENDIGft-TIONS 

1. Instrument de reperage de position (10) comprenant 
■ une embase (11) reliee Bl un moyen (12) adapte a la determination 

de la position de 1 1 instrument , une plaque (24) solidaire de 
1' embase et destinee a §tre inseree dans une ouverture (36) d'un 
5 guide de coupe osseuse (37) , et un moyen elastique de rattrapage 
du jeu entre la plaque et le guide pour einpecher un debattement 
de 1 1 instrument lorsqu r il est insere dans 1 1 ouverture ♦ 

2. Instrument selon la revendication 1, dans lequel le 
moyen elastique de rattrapage de jeu comprend au moins trois 

10 lames souples (2&A, 28B, 28C, 28D) destinees a venir en appui 
contre une surface (39) de I 1 ouverture (36) . 

3. Instrument selon la revendication 2, dans lequel la 
plaque (24) comprend une face (25) destinee a §tre maintenue en 
appui contre une surface complementaire (38) de 1» ouverture (36) 

15 sous I 1 action des lames souples (28A, 28B, 28C, 28D) . 

4. Instrument selon la revendication 2, dans lequel 
chaque lame souple (28A, 28B, 28C, 28D) est recourbee, et est 
reliee a la plaque (24) a une extremite, 1 1 extremite opposee de 
la lame etant destinee S venir en contact avec la surface (39) 

2 0 de I 1 ouverture (36) . 

5. Instrument selon la revendication 4, dans lequel 
l f extremite de chaque lame souple (28A, 28B, 28C, 28D) destinee 
a venir . en contact avec une surface (39) de 1' ouverture (36) est 
biseautee . 

25 6. Instrument selon la revendication 4, comprenant au 

moins trois lames souples (28A, 28B 7 28C, 28D) disposees en 
quinconce • 

7 . Instrument selon la revendication 2 , dans lequel la 
plaque est constitute d'un materiau elastique, les lames souples 

3 0 (28A, 28B, 28C, 28D) etant form§es dans la plaque (24) . 

8. Instrument selon la revendication 2, dans lequel 
les lames souples (28A, 28B, 28C, 28D) sont paralleles. 

9. Instirument selon la revendication 1, dans lequel le 
moyen adapte a la determination de la position de l 1 instrument 
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comprend un corps rigide (12) relie solidairement a l'embase 
(11) sur lequel sont disposees des pastilles retro- 

reflSchissantes (16) . 

10. Instrument selon la revendication 1, contportant des 
empreintes (33) , chaque empreinte etant adapt£e a coop^rer avec 
un moyen de localisation de la position de ladite enpreinte. 
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